
首次设置自动驾驶包括下载和安装地面站 (GCS), 将自动驾驶器安装到帧上 , 连接到接收器  电源和电动机
然后进行初步配置和校准。

关于每项任务的更多信息 (按自动驾驶方式排序 ) (见本节 )

初始设置后 , 请注意遵守指令  。 传统直升机首次飞行

【本页后半部分仍为英文原文摘录，补译中。】
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直升机首次设置
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