
使用科普特的第一个步骤是决定帧 . 显示  下面有三个选项 :三维 为落实这些计划 , 其他选择。  希望本页能就
可供选择。

ArduPilot能够控制 **许多不同的并为此运行 .

 

多种复印椰菜的一些常见用途包括 :

拍摄 **空中视频 **
** FPV(第一人称视图 ) **
体育和社会 (竞技、气毒、打动朋友 )
更专业的用途推动了例如 **3D映射 **, 但现在提供一揽子服务 ,农业
研究或个人机器人 **

选择机架

说明 ：

维汇聚的这一段是 "在建工程 ".

决定你想要什么

准备飞 , Kits 或建立你自己

https://www.3dr.com/
https://doc.yufeiaero.com/_images/ChoseAFrame_Image.jpg


准备飞行 (RTF)对 Build -Own 你肯定是  你愿意花多少时间建起你的摩托车  个性化你希望它。  随着低成本 RTF
数量的增加  在市场上的抽水机 , 可能没有什么成本优势  你自己的 ,特别是小的拖车  如果你考虑一些
沿途出现错误 (如购买错误的部分 ).

下面是更多有一般资料的在建工作网页 ,这些网页可能包括 : 用于选择或构建框架。

** 建造自己的多校对器
** 提高你的多校对员的能力
** 高级多复印机设计 **
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