
地面站 (GCS)软件为配置自动驾驶系统提供了手段 ,并为监测和控制机体被指定为飞行中的手段。
如果随车使用无线电控制 (RC)系统 ,飞行和飞行的许多操作方面并不严格需要 GCS进一步推动 .
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地面站

说明 ：

没有驻地协调员制度的行动是可能的 ,但并不可取。  高度建议采用这种系统作为后置控制方法 ,
即使通过通用控制系统操作是首要目标。
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