
ArduPilot可与 **多个不同的地面站使用 **.

开发者通常使用 a桌面 GCS,因为它们往往能提供更深入的机体设置参数和先进的调试功能 . 如果您只是想飞行 ,
您可以选择使用移动 OS运行的 GCS(iOS,Android).

为一些更流行的 GCS系统提供的安装链接如下 :

**任务规划员 **(温道、 Linux、 Android):** 安装任务规划员 ** 这个 GCS是 ArduPilot
中最兼容和最紧密地跟踪新的特性和更新 . 推荐给首次用户和电力用户。  它在 Windows
环境中的功能最好 .
回合控制 (Windows,Mac OS X,Linux,Android和 iOS). 这是 Android系统最受欢迎的 GCS,
为手机等小型格式设备提供了最好的演示 . 不具备特派团规划员的所有能力 ,
但有些职能的接口更方便用户。  在所有平台上运行良好

下载和安装 (稳定 )
每日建筑

“

**APM Planner 2 ** (Windows, Mac OS X, L坛 x): ** Install APM Planner 2 ** - 提供基本功能 ,
但目前维护和更新不完善 .
阿尔杜迪克 (Windows, mac OS X, Linux): (中文 (简体 ) ).目前在 Alpha测试中  - 反馈欢迎 !
一个免费 ,开源的地面站 ,用现代化的 UI建造 . 支持实时与否遥测 ,任务规划与地形意识高度剖面 ,
全参数管理 ,校准向导 ,固件闪烁 ,视觉 Lua脚本编辑器 ,以及 MAVLink签名 . 同时通过 MSP协议支持
BetaFlight和 iNav.
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